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2D/3D मैǒपंग के िलए छोटे UAV के QRs/TDs का Ĝाāट (60 िमनट का एंÔयोरɅस) 
 

एस.ए
न. 

पैरामीटर ǒवशेष ǒववरण परȣ¢ण िनदȶश 

1 यएूवी (एक Ĥणाली के Ǿप मɅ) 
 

1.1 हवाई वाहन-01 नबंर 
 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा। 

1.2 Ēाउंड कंĚोल èटेशन- 01 संÉया 
 

1.3 पे लोड असɅबली 
(a) 2-डȣ मǒैपंग पेलोड 
(b) 3-डȣ मǒैपंग पेलोड 
((a), (b) उपयोगकता[ कȧ आवæयकता के अनसुार) 

1.4 डेटा िलंक उपकरण/एंटȣना -01 सÉंया 
 

1.5 Ĥ×यके हवाई वाहन के िलए बैटरȣ/बैटरȣ सेट-01 संÉया 
 

2 Ĝोन कȧ ǒवशेषताएं 
 

2.1 नामपƨित छोटा यएूवी (60 िमनट ±5 िमनट), 

2 से 8 ǑकलोĒाम 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा। 

2.2 Ǒडज़ाइन रोटरĐाÝट BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा। 

2.3 भूिमका 2D/3D मǒैपंग (यज़ूर कȧ ज़Ǿरत के Ǒहसाब 
से) 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा। 

2.4 लॉÛच और ǐरकवरȣ मोड 
(मीटर मɅ) 

10X10 m के एǐरया मɅ ऑटोमैǑटक वǑट[कल 
टेकऑफ़ और लɇǑडंग (VTOL) 

 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा। 

2.5 कण[ हèता¢र (dB मɅ) एजीएल से 300 मीटर ऊपर ≤40 डȣबीएस फम[ सरकारȣ लैब या NABL से 

माÛयता ĤाƯ लैब/QCI या Ǒकसी 
दसूरȣ अिधकृत टेǔèटंग एजɅसी का 
सǑट[Ǒफकेट जमा करेगी। 

2.6 Ĥणोदन Ĥणाली ǐरचाजȶबल बैटरȣ के साथ इलेǔÈĚकल BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा 
 

2.7 पेलोड ले जाने कȧ ¢मता मǒैपंग पेलोड 
 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा। 

2.8 उड़ान मोड a) पूरȣ तरह से èवायƣ और ǔèथर मोड 
 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा। 

b) वेपॉइंट नेǒवगेशन 
c) GCS से लेकर ǐरकवरȣ तक ǐरयल टाइम 
मɅ कंĚोल Ǒकया जा सके 

 2.9 धीरज (मीटर मɅ) कम स ेकम 60 िमनट ± 5 िमनट 1000 
mtr AMSL के साथ (हर 1000 मीटर पर 
एंÔयोरɅस मɅ 10% कȧ कमी) 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा 
 

2.10 ज़मीन से ऊपर कम से 
कम ऑपरेǑटंग ऊंचाई 
(AGL) (मीटर मɅ) 

1000m AGL (Ēाउंड लेवल से ऊपर) या 
उससे óयादा। 

āलाइट के दौरान लगभग एक बार चेक 
करेगा । 

2.11 समġु तल से अिधकतम 
लॉÛच ऊंचाई (AMSL) ( 
मीटर मɅ) 

4000m AMSL (औसत समġु तल से 
ऊपर) या अिधक 

फम[ OEM सǑट[Ǒफकेट जमा करेगी 

2.12 पǐरचालन हवा कȧ 
ǔèथित ( Ǒकमी/घटंा मɅ) 

a) टेक ऑफ: 35 km/h या अिधक 
b) लɇǑडंग: 35 km/h या अिधक 
c) ऑपरेट: 35 km/h या अिधक 

फम[ OEM सǑट[Ǒफकेट जमा करेगी। 

2.13 Đूज़ èपीड ( Ǒकमी/घटंा 
मɅ) 

Ûयूनतम 45 Ǒकमी Ĥित घटंा या अिधक फम[ OEM सǑट[Ǒफकेट जमा करेगी। 

Appendix-A



2.14 टÈकर से बचाव सɅसर टेक-ऑफ और लɇǑडंग के दौरान उपलÞध होना
चाǑहए (यज़ूर कȧ ज़Ǿरत के Ǒहसाब से)। 
मǔुæकल इलाकɉ मɅ सुरǔ¢त ऑटोनॉमस
ऑपरेशन के िलए LiDAR, अãĚासोिनक या
ǒवज़न-बेèड िसèटम (जसेै 360-ǑडĒी
कवरेज)। 

BOO ĤैǔÈटकली जाचं करेगा और 

3.0 फेलसेफ सǒुवधाएँ 
 
 

 

a) बैटरȣ कम होने/इàबैलɅस 
होने/अचानक वोãटेज िगरन े पर 
ऑटोमैǑटक होम/लɇड पर वापस आना 
और Ħेक पॉइंट Ǒफर से शुǾ होना। 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा और फम[ 

OEM सǑट[Ǒफकेट देगी 

b) ( i ) Ħेक पॉइंट ǐरÏयूमे के साथ 
फेिलयर ǐरडंडɅसी के िलए मãटȣपल 
GNSS ऑन-बोड[। 
 

फम[ OEM सǑट[Ǒफकेट जमा करेगी। 

c) चेतावनी / हवा कȧ िलिमट पार होने 
पर घर वापस लौटɅ या Ħेक पॉइंट के 
साथ झɉका Ǒफर से शुǾ करɅ। 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा और फम[ 
OEM सǑट[Ǒफकेट सबिमट करेगी। 

d) UAV हेãथ पैरामीटर (िसèटम का 
टेàपरेचर, वाइĦेशन और Ġॉटल 

िलिमट) पार करने पर चेतावनी / घर 

वापस आना। Ħेक पॉइंट ǐरÏयमेू के 

साथ। 
4  मैǒपंग के िलए पेलोड èपेिसǑफकेशन 

ए  2D मैǒपंग पेलोड के िलए 

मɇ कम स ेकम 64 GB इंटरनल èटोरेज के साथ कम से कम 256 GB 

एÈसटन[ल èटोरेज जोड़ȣ मɅ 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा और फम[ 
OEM सǑट[Ǒफकेट सबिमट करेगी 

ǑƮतीय ǐरज़ॉãयशून – यज़ूर कȧ ज़Ǿरत के Ǒहसाब से 42 MP या उससे óयादा 

हाई ǐरज़ॉãयशून कैमरा: आम ऊंचाई पर 5-8 mm GSD के िलए 42-

61 मेगा ǒपÈसल फुल ĥेम CMOS सɅसर, जो RGB या मãटȣèपेÈĚल 

कैÜचर को सपोट[ करता है। 

फम[ OEM सǑट[Ǒफकेट जमा करेगी 

ततृीय 400 मीटर एजीएल पर ऑथȾमोज़ेक मɅ जीएसडȣ-5 सेमी या 100 मीटर 
एजीएल पर ऑथȾमोज़ेक मɅ जीएसडȣ < 2 सेमी/ǒपÈसेल 

फम[ OEM सǑट[Ǒफकेट जमा करेगी 

चतुथ[ X और Y एǔÈसस पर 10 cm और Z एǔÈसस पर 25 cm कȧ 
एÈयूरेसी 

RTK/PPK GNSS मॉÔयलू: cm लेवल (1-5 cm) 

बड़े Ēाउंड कंĚोल पॉइंट के ǒबना ǔजयोरेफरɅिसंग इमेǔजंग के िलए पूरȣ 
सटȣकता 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा और फम[ 
OEM सǑट[Ǒफकेट सबिमट करेगी 

वी यज़ूर कȧ ज़Ǿरत के Ǒहसाब स ेलɅस बदला जा सकता है BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा 

बी 3D मैǒपंग पेलोड के िलए  

मɇ कम स ेकम 64 GB इंटरनल èटोरेज के साथ कम से कम 512 GB 

एÈसटन[ल èटोरेज जोड़ȣ मɅ 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा और फम[ 
OEM सǑट[Ǒफकेट सबिमट करेगी 

ǑƮतीय Ûयूनतम 24 X 5 मेगाǒपÈसेल 

 

फम[ OEM सǑट[Ǒफकेट जमा करेगी 

ततृीय एक नाǑदर और चार Ǒदशाओ ंमɅ 45 ǑडĒी पर 4 कैमरे फम[ OEM सǑट[Ǒफकेट जमा करेगी 



चतुथ[ 400 मीटर एजीएल पर ऑथȾमोज़ेक मɅ 5 सेमी जीएसडȣ या 

मीटर AGL पर ऑथȾमोज़ेक मɅ GSD < 2 cm/ǒपÈसेल 

फम[ OEM सǑट[Ǒफकेट जमा करेगी 

वी X और Y एǔÈसस पर 10 cm और Z एǔÈसस पर 25 cm कȧ 
एÈयूरेसी 

RTK/PPK GNSS मॉÔयलू: cm लेवल (1-5 cm) 

बड़े Ēाउंड कंĚोल पॉइंट के ǒबना ǔजयोरेफरɅिसंग इमेǔजंग के िलए पूरȣ 
सटȣकता 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा और फम[ 
OEM सǑट[Ǒफकेट सबिमट करेगी 

5 Ēाउंड कंĚोल èटेशन कȧ ǒवशेषताएं  

5.1 

(ǒवक
ãप-1) 

(a) GCS पोटȶबल होना चाǑहए, कम से कम 7 इंच का ǑडèÜले, मज़बूत 

IP 55 टैबलेट/लैपटॉप के साथ जो िनगरानी के िलए GCS के साथ 

कàपैǑटबल हो। 

या 

(b) GCS पोटȶबल होना चाǑहए, कम से कम 10 इंच का ǑडèÜले, 

मज़बूत IP 65 टैबलेट/लैपटॉप के साथ जो िनगरानी के िलए GCS के 

साथ कàपैǑटबल हो। 

या 

(यज़ूर कȧ ज़Ǿरत के Ǒहसाब से) 

फम[ सरकारȣ लैब या NABL/ILAC 
से माÛयता ĤाƯ लैब का सǑट[Ǒफकेट 
जमा करेगी। 

5.2 
(ǒवक
ãप-
2)  

(ए) और (बी) के िलए कंÜयूǑटंग हाड[वेयर (उपयोगकता[ कȧ आवæयकता के अनसुार) 
CPU CPU- Ĥोसेसर कȧ èपीड कम से कम 3.3 

GHz या उससे बेहतर 
 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा और फम[ 
OEM सǑट[Ǒफकेट भी सबिमट करेगी। 

भंडारण लैपटॉप के िलए 1 TB या टैबलेट के िलए 
500 GB 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा और फम[ 
OEM सǑट[Ǒफकेट भी सबिमट करेगी। 

रैÛडम - एÈसेस मेमोरȣ 8 जीबी या अिधक 
Ĥदश[न 10 इंच या उससे अिधक – 1920 x 1200 

(WUXGA) या उससे बेहतर धपू मɅ पढ़ने 
लायक èĐȧन ǔजसमɅ कम से कम 1000 
nits, एंटȣ-Êलेयर हो 
या 
यज़ूर कȧ ज़Ǿरत के Ǒहसाब से। 

5.3 बैटरȣ संचालन अिधकतम उपयोग पर Ûयूनतम 150 िमनट 
5.4 बैटरȣ चाज[र सामाÛय कमिश[यल सÜलाई का इèतमेाल

करके सहȣ बैटरȣ चाज[र 
बैटरȣ चाज[ करने का समय 3 घटें से óयादा नहȣं
होना चाǑहए 

5.5 डेटा पोटȶǒबिलटȣ डेटा लेन ेके िलए सहȣ पोट[ और GCS के साथ 
कàपैǑटबल 

5.6 ¢मता a) िनयğंण आदेश भेजɅ यएूवी 
b) UAV उड़ान और Ĥणोदन ĤाƯ करɅ 

पैरामीटर 
c) चलते-Ǒफरते UAV को कंĚोल करने कȧ 

¢मता। 
d) 100 या उससे óयादा āलाइट Ǿट èटोर 

करने मɅ स¢म, हर Ǿट मɅ GCS मɅ कम 
से कम 70 वेपॉइंट कॉǔÛफ़गर करने कȧ 
¢मता है। 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा और फम[ 
OEM सǑट[Ǒफकेट भी सबिमट करेगी। 

5.7 GCS एÜलीकेशन 

सॉÝटवेयर (िमशन 

क) उड़ान-पूव[ जाँच, èव-परȣ¢ण, 
टेकऑफ़/लɇǑडंग पेलोड का िनयğंण, 
आउटपुट: जाना/नहȣं जाना जसेै सभी 
पहलुओ ंको िनयǒंğत करने मɅ स¢म। 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा और फम[ 
OEM सǑट[Ǒफकेट भी सबिमट करेगी। 



Üलािनंग सॉÝटवेयर) b) सॉÝटवेयर मɅ य े िमशन जानकारȣ होनी 
चाǑहए: - 

i. का िनदȶशांक लêय 
ii. टारगेट दरूȣ. 
iii. एवी िनदȶशांक 
iv. GCS से AV कȧ दरूȣ 
v. एवी èपीड 
vi. िमशन का समय 
vii. पेलोड देखने का कोण 
viii. संचार िलंक ǔèथित 
ix. जीपीएस ǔèथित 
x. AV बैटरȣ कȧ हेãथ ǔèथित 
xi. यएूवी हेǑडंग / ǫ नॉथ[ इंǑडकेशन 
xii. GCS से UAV कȧ Ǒदशा 

(Azimuth)। 
xiii. EXIF टैिगंग 
xiv. 2D/3D åय ू के बीच ǔèवच Ǒकया 

जा सकता है, यज़ूर इनपुट के 
अनसुार 3D मैप को Ǒटãट/रोटेट 
करने कȧ ¢मता। 

xv. िसèटम ĤोडÈट सपोट[ का कम से 
कम 5 साल के िलए हमेशा का 
ĤोĤाइटरȣ लाइसɅस। 

xvi. टेरेन फॉलोइंग फ़ȧचर। DEM को 
शािमल करने / ओवरले करने के 
Ĥोǒवज़न के साथ 

 
xvii. साइड और ĥंट ओवरलपै फ़ȧचर। 

xviii. साइड और ĥंट ओवरलैप वैãय ूके 
आधार पर िमशन पाथ ऑटोमǑैटक 
एडजèटमɅट 

xix. िसèटम को उपलÞध/अपलोड Ǒकए 
गए DEM के अनसुार सुरǔ¢त 
लɇǑडंग पाथ बनाना चाǑहए 

xx. GCS के साथ āलाइट लॉग 
एनािलिसस सॉāटवेयर/फ़ȧचर भी 
Ǒदया जाना चाǑहए 

5.8 मानिचğ ĤाǾप a) यज़ूर कȧ ज़Ǿरत के Ǒहसाब से, आम तौर 
पर Ǒडǔजटल फ़ॉमȷट मɅ Ǒदए गए ǔजयो-रेफ़रɅèड 
रैèटर मैप को इंटȣĒेट करने कȧ ¢मता होनी 
चाǑहए। 

बोड[ ĤैǔÈटकली चेक करेगा और फम[ 
OEM सǑट[Ǒफकेट भी सबिमट 

करेगी। 

b) Ǒदए गए Ǒडǔजटल टेरेन डेटा के साथ 3D 

मैप Ǒदखाने कȧ ¢मता। ǐरयल टाइम मɅ 2D 

और 3D मैप के बीच ǔèवच करने का 
ऑÜशन। 

5.9 Ĥसèंकरण गितकȧ यज़ूर कȧ ज़Ǿरत के Ǒहसाब से पोèट Ĥोसेिसंग 

काइनेमेǑटÈस या ǐरयल टाइम 

काइनेमेǑटÈस। 
परपेचुअल लाइसɅस के साथ ǔजयो रेफरɅिसंग 

सॉÝटवेयर 

फम[ OEM सǑट[Ǒफकेट जमा करेगी 
 

6 कàयुिनकेशन िलंक (यज़ूर कȧ ज़Ǿरत के Ǒहसाब से) 

6.1 संचार िलंक उपकरण 

¢मता 

i ) GCS से UAV तक कंĚोल कमांड भेजɅ BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा। 
ii) UAV और पेलोड का GCS को Ěांसिमट 
पैरामीटर 

6.2 डेटा िलंक एǔÛĐÜशन 128 ǒबट या बेहतर AES. फम[ OEM सǑट[Ǒफकेट जमा करेगी 
 



7 जी सामाÛय िसèटम आवæयकताए ँ
7.1 वजन ( ǑकलोĒाम मɅ ) UAV िसèटम का पूरा वज़न 50 kg से óयादा 

नहȣं होना चाǑहए, तीन या चार (यज़ूर कȧ 
ज़Ǿरत के Ǒहसाब से) IP 66 बैकपैक मɅ (इसमɅ 
शािमल हɇ: 
हवाई वाहन - 01 
पेलोड - 01 
अितǐरƠ बैटरȣ- 01 सेट 
जीसीएस - 01  
डेटा िलंक उपकरण/एंटȣना - 01 
केबल/èपेयर) या यज़ूर कȧ ज़Ǿरत के Ǒहसाब 
से 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा। 

7.2 ǒवधानसभा/ 
ǑडसअसɅबली समय 
(िमनट मɅ)   

30 िमनट तक 
मǒैपंग Ĝोन। 

 

7.3 
(ए) 

कȧ ǔèथित 

संचालन और भंडारण 

UAV और उससे जड़ेु िसèटम को नीचे Ǒदए गए 

माहौल मɅ काम करना और èटोर करना चाǑहए। 
i ) डैàप हȣट: 40°C ±2°C RH पर JSS 
55555 या बराबर èटɇडड[ के Ǒहसाब से 90% स े
कम नहȣं 

फम[ सरकारȣ लैब या NABL से 

माÛयता ĤाƯ लैब का सǑट[Ǒफकेट 

जमा करेगी। 

ii) èटाǑटɍग ऑपरेǑटंग टेàपरेचर और èटोरेज 
टेàपरेचर: 
-10°C से +55°C तक ±10% टॉलरɅस के साथ। 
iii) धलू, बूंदाबांदȣ और नमी वाली जगहɉ को 
झेलने कȧ ¢मता 

(बी) यएूवी का आईपी 
(इÛĒेस ĤोटेÈशन) 

IP 66 या बेहतर 

7.4 एवी कȧ बैटरȣ i. िलिथयम/सोǑडयम/लेटेèट टेÈनोलॉजी बैटरȣ 
पैक मɅ कम से कम 60 िमनट ± 5 िमनट के 
बैकअप के साथ BMS होना चाǑहए। 

ii. बैटरȣ कȧ लाइफ कम स ेकम 300 चाǔजɍग 
साइǑकल या 2 साल, जो भी पहले हो, और 
कम से कम 80% परफॉमɏस होनी चाǑहए। 

7.6 AV बैटरȣ का बैटरȣ 
चाज[र 

बैटरȣ को दो से तीन घटें मɅ चाज[ करने के िलए 
सहȣ यिूनवस[ल बैटरȣ चाज[र 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा और 
फम[ OEM सǑट[Ǒफकेट सबिमट 
करेगी। 

7.7 सामान i. फȧãड ǐरपेयर Ǒकट: 1 नग BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा 

ii. िलिथयम/सोǑडयम/लेटेèट टेÈनोलॉजी बैटरȣ
सेट: 02 नबंर 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा 

 

iii. èपेयर Ĥोपेलर सेट: 1 पूरा सेट BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा 
iv. èपेयर लɇǑडंग िगयर सेट: 1 पूरा सेट BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा 

v. संबंिधत केबल और माउंǑटंग: 1 सेट BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा 

 

vi. यज़ूर, टेǔÈनकल और मɅटेनɅस मैनअुल: 1 सेट BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा 

 

vii. यएूवी और एÈसेसरȣज़ ले जाने के िलए वॉटर
रेǔजèटɅस (IP 66) बैक पैक - 02 

 

फम[ सरकारȣ लैब या
NABL/ILAC से माÛयता ĤाƯ
लैब का सǑट[Ǒफकेट जमा करेगी। 



viii. मजबूत, कॉàपैÈट और हãके वजन का 
पǐरवहन बॉÈस- 02 नग 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा 

ix. PPK बेस èटेशन और सहायक उपकरण 
BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा और 
फम[ OEM सǑट[Ǒफकेट सबिमट 
करेगी 
 8 ǒवǒवध आवæयकता  

8.1 कुल तकनीकȧ जीवन Ûयूनतम 1000 लɇǑडंग फम[ OEM सǑट[Ǒफकेट जमा करेगी 

8.2 कुल उ×पाद समथ[न यज़ूर कȧ ज़Ǿरत के Ǒहसाब से 05 साल या उससे 

óयादा। 

फम[ OEM सǑट[Ǒफकेट जमा करेगी 

8.3 èपेयर पाÒस[ (MRLS) 

कȧ मÛैयुफैÈचǐरंग 

ǐरकमɅडेड िलèट और 

कॉèट

वारंटȣ पीǐरयड के बाद भी Ǒदया जाएगा, जो अगले 

तीन साल तक वैिलड रहेगा। 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा और 

फम[ OEM सǑट[Ǒफकेट सबिमट 

करेगी 

8.4 गारंटȣ उपयोग कȧ आवæयकता के अनसुार 02 वष[ या 

उससे अिधक 

फम[ OEM सǑट[Ǒफकेट जमा करेगी। 

9 अितǐरƠ ज़Ǿरत (यज़ूर कȧ ज़Ǿरत के Ǒहसाब से ऑÜशनल)  

9.1 जाम होने के ǒवǽƨ 

Ĥितरोध 
 

a) GNSS ने घर वापस जाने से मना कर Ǒदया
- GNSS के खोन ेया जाम होने पर, Ǒदन और रात
दोनɉ समय, Ħेक पॉइंट ǐरóयूमे के साथ 10m x 

10m के लɇǑडंग एǐरया मɅ, ऑटोनॉमस और सुरǔ¢त
घर वापसी। 

b) EW और साइबर हाड[न 

फम[ OEM सǑट[Ǒफकेट जमा करेगी 

c)  ऑटो चनैल िसलेÈशन - िसèटम को

Ýलाइट से पहले और Ýलाइट के दौरान, दोनɉ समय

ऑटोमैǑटकली ऑपरेशन का सबसे अÍछा चनैल

चनुना चाǑहए। 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा 

d)  जिैमंग रेǔजèटɅस को बेहतर बनाने के िलए

ŉȧÈवɅसी हॉǒपंग - कàयिुनकेशन जिैमंग के ǔखलाफ़

रेǔजèटɅस को बेहतर बनाने के िलए िसèटम को 4 

या óयादा यज़ूर िसलेÈटेबल चनैलɉ के बीच

ऑटोमैǑटकली और लगातार हॉप करना चाǑहए। 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा 

9.2 ऑनबोड[ इमेज Ĥोसेिसंग 

/ ǔèटिचंग 

लɇǑडंग के समय या आधे घटें के अदंर ǔजयोरेफरɅèड
ऑथȾमोज़ेक देन ेमɅ स¢म होगा। 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा 

9.3 Ĥिश¢ण िसàयलेुटर 

 

ऑपरेटर Ěेिनंग के िलए सहȣ िसमुलेशन सॉÝटवेयर
मॉÔयलू Ǒदया जाएगा। ऑपरेटर को ĤैǔÈटस करने
मɅ स¢म होना चाǑहए। 

1. उड़ान से पहले जाचं करना, 

2. टेक-ऑफ, लɇǑडंग, 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा 



3. वेपॉइंट, āलाइट Üलान बनाना, 

4. अलग-अलग āलाइट मोड चलाना, 

5. पेलोड देखने के कवरेज एǐरया और Ĝोन कवरेज
एǐरया कȧ जाचं करना, 

6. ǽकावट, नो-Ýलाई ज़ोन और ǔजयोफɅ स के िलए
पॉलीगॉन बनाना 

7. िसàयलेुटेड टेलीमेĚȣ पैरामीटर देखɅ 

8. 2D और 3D åय ूवगैरह के बीच ǔèवच करने कȧ
सǒुवधा के साथ अलग-अलग ÏयोĒाǑफकल मैप
लोड करɅ। 

9.4 इसके अलावा, CAPFs QRs मɅ एक ऐसा फȧचर जोड़ना चाहɅगे ǔजससे Đैश होने या Ǒकसी और वजह से
UAV कȧ लोकेशन दरू से भी िमल सके/Ǒदखाई दे सके। 

कृपया Ǒडटेल मɅ बताए ंǑक Èया फȧचर को शािमल Ǒकया जा सकता है या नहȣं, और कारण भी बताए।ं 
9.5 Ýलाइट Üलािनंग सॉÝटवेयर के साथ KML इंपोट[ और ǐरयल-टाइम टेलीमेĚȣ के साथ Ýलाइट लॉग

एनािलिसस सॉÝटवेयर भी Ǒदया जाएगा। 
 

 



2D/3D मैǒपंग के िलए छोटे UAV के QRs/TDs का Ĝाāट (120 िमनट कȧ एंÔयोरɅस) 
 

एस.ए
न. 

पैरामीटर ǒवशेष ǒववरण परȣ¢ण िनदȶश 

1 यएूवी (एक Ĥणाली के Ǿप मɅ) 
1.1 हवाई वाहन-01 नबंर 

 
BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा। 

1.2 Ēाउंड कंĚोल èटेशन- 01 संÉया 
 

1.3 पे लोड असɅबली। 
(a) 2-डȣ मǒैपंग पेलोड 
(b) 3-डȣ मǒैपंग पेलोड 

((a), (b) उपयोगकता[ कȧ आवæयकता के अनसुार) 
1.4 डेटा िलंक उपकरण/एंटȣना -01 सÉंया 

 
1.5 Ĥ×येक हवाई वाहन के िलए बैटरȣ/बैटरȣ सेट-01 संÉया 
2 Ĝोन कȧ ǒवशेषताएं 

 
2.1 नामपƨित छोटा UAV (120 Min ±5 Min), 

वज़न कैटेगरȣ 2 से 15 KG +10% 

टॉलरɅस (MTOW) 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा। 

2.2 Ǒडज़ाइन ǑफÈèड ǒवंग/हाइǒĦड BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा। 

2.3 भूिमका 2D/3D मǒैपंग (यज़ूर कȧ ज़Ǿरत के 

Ǒहसाब से) 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा। 

2.4 लॉÛच और ǐरकवरȣ मोड ( 
मीटर मɅ ) 

10X10m के एǐरया मɅ 100m तक 
ऑटोमैǑटक वǑट[कल टेक-ऑफ और 
लɇǑडंग (VTOL) और Ǒफर लोइटर 
 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा। 

2.5 कण[ हèता¢र ( डȣबी मɅ) एजीएल से 300 मीटर ऊपर ≤40 
डȣबीएस 

फम[ सरकारȣ लैब या NABL से 
माÛयता ĤाƯ लैब/QCI या Ǒकसी 
दसूरȣ अिधकृत टेǔèटंग एजɅसी का 
सǑट[Ǒफकेट जमा करेगी। 

2.6 Ĥणोदन Ĥणाली  ǐरचाजȶबल बैटरȣ के साथ इलेǔÈĚकल BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा। 
2.7 पेलोड ले जाने कȧ ¢मता पेलोड मɅ जायरो बेèड èटेबलाइóड होना 

चाǑहए। 
BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा। 

2.8 उड़ान मोड a) पूण[तः èवायƣ मोड BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा। 
b) वेपॉइंट नेǒवगेशन 
c) GCS से लेकर ǐरकवरȣ तक ǐरयल 
टाइम मɅ कंĚोल Ǒकया जा सके 

2.9 धीरज ( िमनटɉ मɅ) mtr AMSL पर कम से कम 120 िमनट 
±5 िमनट (हर 1000 मीटर पर एंÔयोरɅस 
मɅ 10% कȧ कमी) 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा और फम[ 
OEM सǑट[Ǒफकेट देगी। 

2.10 ज़मीन स ेऊपर ऑपरेǑटंग 
ऊंचाई (AGL) ( मीटर मɅ ) 

1000 मीटर एजीएल (भूिम èतर से 
ऊपर) या अिधक 

BOO āलाइट के दौरान लगभग एक 
बार चेक करेगा। 

2.11 समġु तल से अिधकतम 
लॉÛच ऊंचाई (AMSL ) ( 
मीटर मɅ) 

4000m AMSL (औसत समġु तल से 
ऊपर) या अिधक 

फम[ OEM सǑट[Ǒफकेट जमा करेगी 

2.12 ऑपरेǑटंग हवा कȧ ǔèथित ( 

Ǒकमी/घटंा मɅ ) 

a) टेक ऑफ: 35 km/h या अिधक 
b) लɇǑडंग: 35 km/h या अिधक 
c) ǑफÈèड ǒवंग मोड: 35 km/h या
अिधक 

फम[ OEM सǑट[Ǒफकेट जमा करेगी। 

2.13 Đूज़ गित (Ǒकमी/घटंा मɅ) Ûयूनतम 45 Ǒकमी Ĥित घटंा फम[ OEM सǑट[Ǒफकेट जमा करेगी 

Appendix-B



2.14 टÈकर स ेबचाव सɅसर टेक-ऑफ और लɇǑडंग के दौरान उपलÞध
होना चाǑहए (यज़ूर कȧ ज़Ǿरत के Ǒहसाब
से)। 
मǔुæकल इलाकɉ मɅ सुरǔ¢त ऑटोनॉमस
ऑपरेशन के िलए LiDAR, अãĚासोिनक
या ǒवज़न-बेèड िसèटम (जैसे 360-ǑडĒी
कवरेज)। 

BOO ĤैǔÈटकली जांच करेगा और 

3.0 फेलसेफ सǒुवधाएँ 
 
 

 

a) बैटरȣ कम होने/इàबैलɅस 
होने/अचानक वोãटेज िगरने पर 
ऑटोमैǑटक होम/लɇड पर वापस आना 
और Ħेक पॉइंट Ǒफर से शुǾ होना। 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा और फम[ 

OEM सǑट[Ǒफकेट देगी 

b) Ħेक पॉइंट ǐरÏयूमे के साथ NAVIC 
सǑहत फेिलयर ǐरडंडɅसी के िलए मãटȣपल 
GNSS ऑन-बोड[। 

फम[ OEM सǑट[Ǒफकेट जमा करेगी। 

c) हवा कȧ िलिमट पार होने या Ħेक पॉइंट 
के साथ झɉके पर चेतावनी/वापसी। 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा और फम[ 
OEM सǑट[Ǒफकेट सबिमट करेगी। 

d) UAV हेãथ पैरामीटर (िसèटम का 
टेàपरेचर, वाइĦेशन और Ġॉटल 
िलिमट) पार होने पर चेतावनी/Ħेक 
पॉइंट Ǒफर से शुǾ होने के साथ घर 
वापस लौटɅ। 

4 मैǒपंग के िलए पेलोड èपेिसǑफकेशन 

ए 2D मैǒपंग पेलोड के िलए 

मɇ कम से कम 64 GB इंटरनल èटोरेज के साथ कम से कम 256 GB 

एÈसटन[ल èटोरेज जोड़ȣ मɅ 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा और फम[ 
OEM सǑट[Ǒफकेट सबिमट करेगी 

ǑƮतीय ǐरज़ॉãयशून – यज़ूर कȧ ज़Ǿरत के Ǒहसाब से 42 MP या उससे óयादा 

हाई ǐरज़ॉãयशून कैमरा: आम ऊंचाई पर 5-8 mm GSD के िलए 42-

61 मेगा ǒपÈसल फुल ĥेम CMOS सɅसर, जो RGB या मãटȣèपेÈĚल 

कैÜचर को सपोट[ करता है। 

फम[ OEM सǑट[Ǒफकेट जमा करेगी 

ततृीय 400 मीटर एजीएल पर ऑथȾमोज़ेक मɅ जीएसडȣ-5 सेमी या 100 मीटर 
एजीएल पर ऑथȾमोज़ेक मɅ जीएसडȣ < 2 सेमी/ǒपÈसेल 

फम[ OEM सǑट[Ǒफकेट जमा करेगी 

चतुथ[ X और Y एǔÈसस पर 10 cm और Z एǔÈसस पर 25 cm कȧ एÈयूरेसी 

RTK/PPK GNSS मॉÔयलू: cm लेवल (1-5 cm) 

बड़े Ēाउंड कंĚोल पॉइंट के ǒबना ǔजयोरेफरɅिसंग इमेǔजंग के िलए पूरȣ 
सटȣकता 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा और फम[ 
OEM सǑट[Ǒफकेट सबिमट करेगी 

वी यज़ूर कȧ ज़Ǿरत के Ǒहसाब से लɅस बदला जा सकता है BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा 

बी 3D मैǒपंग पेलोड के िलए  

मɇ कम से कम 64 GB इंटरनल èटोरेज के साथ कम से कम 512 GB 

एÈसटन[ल èटोरेज जोड़ȣ मɅ 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा और फम[ 
OEM सǑट[Ǒफकेट सबिमट करेगी 

ǑƮतीय Ûयूनतम 24 X 5 मेगाǒपÈसेल फम[ OEM सǑट[Ǒफकेट जमा करेगी 

ततृीय एक नाǑदर और चार Ǒदशाओ ंमɅ 45 ǑडĒी पर 4 कैमरे फम[ OEM सǑट[Ǒफकेट जमा करेगी 

चतुथ[ 400 मीटर एजीएल पर ऑथȾमोज़ेक मɅ 5 सेमी जीएसडȣ या 

मीटर AGL पर ऑथȾमोज़ेक मɅ GSD < 2 cm/ǒपÈसेल 

फम[ OEM सǑट[Ǒफकेट जमा करेगी 



वी X और Y एǔÈसस पर 10 cm और Z एǔÈसस पर 25 cm कȧ एÈयूरेसी 

RTK/PPK GNSS मॉÔयलू: cm लेवल (1-5 cm) 

बड़े Ēाउंड कंĚोल पॉइंट के ǒबना ǔजयोरेफरɅिसंग इमेǔजंग के िलए पूरȣ 
सटȣकता 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा और फम[ 
OEM सǑट[Ǒफकेट सबिमट करेगी 

5 जी गोल िनयğंण èटेशन कȧ ǒवशेषताएं 

5.1( 

(ǒवक
ãप-1) 

(a) GCS पोटȶबल होना चाǑहए, कम से कम 7-इंच ǑडèÜले के साथ रगेड 
IP 55 टैबलेट/लैपटॉप जो सǒव[लांस के िलए GCS के साथ 

कàपैǑटबल हो। 

या 

(b) GCS पोटȶबल होना चाǑहए, कम से कम 10-इंच ǑडèÜले के साथ 

रगेड IP 65 टैबलेट/लैपटॉप जो सǒव[लांस के िलए GCS के साथ 

कàपैǑटबल हो। 

या 

(यज़ूर कȧ ज़Ǿरत के Ǒहसाब से) 

फम[ सरकारȣ लैब या NABL/ILAC 
से माÛयता ĤाƯ लैब का सǑट[Ǒफकेट 
जमा करेगी। 

5.2 
(ǒवक
ãप-
2)  

(a) या (b) के िलए कंÜयूǑटंग हाड[वेयर (यज़ूर कȧ ज़Ǿरत के Ǒहसाब से) 
CPU CPU- Ĥोसेसर कȧ èपीड कम से कम 3.3 GHz या 

उससे बेहतर 
 

 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा और फम[ 
OEM सǑट[Ǒफकेट भी सबिमट करेगी। 

भंडारण लैपटॉप के िलए 1 TB या टैबलेट के िलए 500 GB BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा और फम[ 
OEM सǑट[Ǒफकेट भी सबिमट करेगी। रैÛडम - एÈसेस 

मेमोरȣ 
8 जीबी या अिधक 

Ĥदश[न 10 इंच या उससे अिधक – 1920 x 1200 
( W U X G A )  य ा  उ स स े  ब े ह त र  धपू मɅ 
पढ़न ेलायक èĐȧन, कम से कम 1000 nits, एंटȣ-
Êलेयर 
या 
यज़ूर कȧ ज़Ǿरत के Ǒहसाब से। 

5.3 बैटरȣ संचालन एक (1) हॉट èवैपेबल बैटरȣ के साथ अिधकतम 
उपयोग पर Ûयूनतम 04 घटें। 

5.4 बैटरȣ चाज[र नॉम[ल कमिश[यल सÜलाई वाला सहȣ बैटरȣ चाज[र, 
ǔजसका बैटरȣ चाज[ होने का टाइम 3 घटें से óयादा न
हो। 

5.5 डेटा पोटȶǒबिलटȣ डेटा लेने के िलए सहȣ पोट[ और GCS के साथ 
कàपैǑटबल 

5.6 ¢मता a) िनयğंण आदेश भेजɅ यएूवी 
b) UAV उड़ान और Ĥणोदन ĤाƯ करɅ पैरामीटर 
c) चलते-Ǒफरते UAV को कंĚोल करने कȧ ¢मता। 
d) 100 या उससे óयादा āलाइट Ǿट èटोर करने मɅ 

स¢म, हर Ǿट मɅ GCS मɅ कम से कम 70 
वेपॉइंट कॉǔÛफ़गर करने कȧ ¢मता है। 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा और फम[ 
OEM सǑट[Ǒफकेट भी सबिमट करेगी। 

5.7 जीसीएस 

एÜलीकेशन 

क) उड़ान-पूव[ जाचँ, èव-परȣ¢ण, टेक-ऑफ/लɇǑडंग 
का िनयğंण, पेलोड और आउटपुट: गो/नो गो जसेै 
सभी पहलुओ ंको िनयǒंğत करने मɅ स¢म 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा और फम[ 
OEM सǑट[Ǒफकेट भी सबिमट करेगी। 



सॉÝटवेयर b) सॉÝटवेयर मɅ ये िमशन जानकारȣ होनी चाǑहए: 
- 

i. का िनदȶशांक लêय 
ii. टारगेट दरूȣ. 
iii. एवी िनदȶशांक 
iv. GCS से AV कȧ दरूȣ 
v. एवी èपीड 
vi. िमशन का समय 
vii. पेलोड देखने का कोण 
viii. संचार िलंक ǔèथित 
ix. जीपीएस ǔèथित 
x. AV बैटरȣ कȧ हेãथ ǔèथित। 
xi. यएूवी हेǑडंग / ǫ नॉथ[ इंǑडकेशन 
xii. GCS से UAV कȧ Ǒदशा (Azimuth)। 
xiii. EXIF टैिगंग 
xiv. 2D/3D åय ू के बीच ǔèवच Ǒकया जा 

सकता है, यज़ूर इनपुट के अनसुार 3D मैप 
को Ǒटãट/रोटेट करने कȧ ¢मता। 

xv. िसèटम ĤोडÈट सपोट[ का कम से कम 5 
साल के िलए परपेचुअल ĤोĤाइटरȣ लाइसɅस 

xvi. टेरेन फॉलोइंग फ़ȧचर। DEM को शािमल 
करने / ओवरले करने के Ĥोǒवज़न के साथ 

xvii. साइड और ĥंट ओवरलैप फ़ȧचर। 
xviii. साइड और ĥंट ओवरलपै वैãय ू के 

आधार पर िमशन पाथ ऑटोमैǑटक 
एडजèटमɅट 

xix. िसèटम को उपलÞध/अपलोड Ǒकए गए 
DEM के अनसुार सुरǔ¢त लɇǑडंग पाथ 
बनाना चाǑहए 

xx. GCS के साथ āलाइट लॉग एनािलिसस 
सॉāटवेयर/फ़ȧचर भी Ǒदया जाना चाǑहए 

5.8 मानिचğ ĤाǾप a) यज़ूर कȧ ज़Ǿरत के Ǒहसाब से, आम तौर पर 
Ǒडǔजटल फ़ॉमȷट मɅ Ǒदए गए ǔजयो-रेफ़रɅèड रैèटर मैप 

को इंटȣĒेट करने कȧ ¢मता होनी चाǑहए। 

बोड[ ĤैǔÈटकली चेक करेगा और फम[ 
OEM सǑट[Ǒफकेट भी सबिमट 

करेगी। 

b) Ǒदए गए Ǒडǔजटल टेरेन डेटा के साथ 3D मैप 

Ǒदखाने कȧ ¢मता। ǐरयल टाइम मɅ 2D और 3D 

मैप के बीच ǔèवच करने का ऑÜशन। 
5.9 Ĥसèंकरण गितकȧ यज़ूर कȧ ज़Ǿरत के Ǒहसाब से पोèट Ĥोसेिसंग 

काइनेमेǑटÈस या ǐरयल टाइम काइनेमेǑटÈस। 
सतत संदभ[ के साथ ǔजयो रेफरɅिसंग सॉÝटवेयर 

फम[ OEM सǑट[Ǒफकेट जमा करेगी 
 

6 संचार िलंक 

6.1 संचार िलंक 

उपकरण ¢मता 

i ) GCS से UAV तक कंĚोल कमांड भेजɅ BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा। 
ii) UAV और पेलोड का GCS को Ěांसिमट पैरामीटर 

6.2 डेटा िलंक 
एǔÛĐÜशन 

128 ǒबट या बेहतर AES एǔÛĐÜशन फम[ OEM सǑट[Ǒफकेट जमा करेगी 
 

7 जी सामाÛय िसèटम आवæयकताए ँ
7.1 वजन ( ǑकलोĒाम 

मɅ) 
UAS का पूरा वज़न 75 kg से óयादा नहȣं होना 
चाǑहए और िसèटम को 5 बैकपैक मɅ पैक Ǒकया जा 
सके (इसमɅ शािमल हɇ: 
हवाई वाहन – 01, 
पेलोड - 01 
अितǐरƠ बैटरȣ- 01 सेट. 
जीसीएस - 01 
डेटा िलंक उपकरण/एंटȣना - 01 
केबल/èपेयर) या यज़ूर कȧ ज़Ǿरत के Ǒहसाब से 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा। 



7.2 ǒवधानसभा/ 
ǑडसअसɅबली 
समय (िमनट मɅ) 

Ĝोन मǒैपंग के िलए 30 िमनट तक का समय। 

 

 

 

7.3 
(ए) 

कȧ ǔèथित 

संचालन और 
भंडारण 

UAV और उससे जड़ेु िसèटम को नीचे Ǒदए गए 

माहौल मɅ काम करना और èटोर करना चाǑहए। 
i ) डैàप हȣट: 40°C ±2° C RH पर JSS 55555 
या बराबर èटɇडड[ के अनसुार 90% से कम नहȣं। 

फम[ सरकारȣ लैब या NABL/ILAC से 

माÛयता ĤाƯ लैब का सǑट[Ǒफकेट जमा 
करेगी। 

ii) èटाǑटɍग ऑपरेǑटंग टेàपरेचर और èटोरेज 
टेàपरेचर: 
-10°C से +55°C तक ± 10 % टॉलरɅस के साथ। 
iii) धलू, बूंदाबांदȣ और नमी वाली जगहɉ को झेलने 
कȧ ¢मता 

(बी) यएूवी का आईपी 
(इÛĒेस 

ĤोटेÈशन) 

IP 66 या बेहतर  

7.4 एवी कȧ बैटरȣ (I) िलिथयम/सोǑडयम/लेटेèट टेÈनोलॉजी 
बैटरȣ पैक मɅ कम से कम 120± 5 िमनट के 
बैकअप के साथ BMS होना चाǑहए। 

(II) बैटरȣ कȧ लाइफ कम से कम 300 चाǔजɍग 
साइǑकल या 2 साल, जो भी पहले हो, कम 
से कम 80% परफॉमɏस के साथ 

 

 

7.6 AV बैटरȣ का 
बैटरȣ चाज[र 

बैटरȣ को दो से तीन घटें मɅ चाज[ करने के िलए सहȣ 
यिूनवस[ल बैटरȣ चाज[र 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा और फम[ 
OEM सǑट[Ǒफकेट सबिमट करेगी। 

7.7 सामान i. फȧãड ǐरपेयर Ǒकट: 1 नग BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा 

ii. िलिथयम/सोǑडयम/लेटेèट टेÈनोलॉजी बैटरȣ
सेट: 02 नबंर 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा 

 

iii. èपेयर Ĥोपेलर सेट: 1 पूरा सेट BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा 
iv. èपेयर लɇǑडंग िगयर सेट: 1 पूरा सेट BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा 

v. संबंिधत केबल और माउंǑटंग: 1 सेट BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा 

 

vi. यज़ूर, टेǔÈनकल और मɅटेनɅस मैनअुल: 1 सेट BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा 

 

vii. वाटर रेǔजèटɅस (IP 66) बैकपैक UAS- 05 

नबंर ले जाने के िलए 

 

फम[ सरकारȣ लैब या NABL/ILAC से
माÛयता ĤाƯ लैब का सǑट[Ǒफकेट जमा
करेगी। 

viii. मजबूत, कॉàपैÈट और हãके वजन का 
पǐरवहन बॉÈस -05 नग 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा 

ix. PPK बेस èटेशन और सहायक उपकरण 
फम[ OEM सǑट[Ǒफकेट जमा करेगी 
 

8 ǒवǒवध आवæयकता  



8.1 कुल तकनीकȧ 

जीवन 

Ûयूनतम 1000 लɇǑडंग OEM सǑट[Ǒफकेट देगा। 

8.2 कुल उ×पाद समथ[न यज़ूर कȧ ज़Ǿरत के Ǒहसाब से 05 साल या उससे 

óयादा। 

OEM सǑट[Ǒफकेट देगा। 

8.3 èपेयर पाÒस[ 

(MRLS) कȧ 

मÛैयुफैÈचǐरंग 

ǐरकमɅडेड िलèट 

वारंटȣ पीǐरयड के बाद भी Ǒदया जाएगा, जो अगले 

तीन साल तक वैिलड रहेगा। 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा 

8.4 गारंटȣ कम से कम 02 साल या यज़ूर कȧ ज़Ǿरत के Ǒहसाब 

स े

OEM सǑट[Ǒफकेट देगा। 

9 अितǐरƠ ज़Ǿरत । (यज़ूर कȧ ज़Ǿरत के Ǒहसाब से ऑÜशनल)  

9.1 जाम होन ेके ǒवǽƨ 

Ĥितरोध 

 

a) GNSS ने घर वापस जाने से मना कर Ǒदया -
GNSS के खोने या जाम होन ेपर, Ǒदन और रात दोनɉ
समय, Ħेक पॉइंट ǐरóयूमे के साथ 10m x 10m के
लɇǑडंग एǐरया मɅ, ऑटोनॉमस और सुरǔ¢त घर वापसी।

b) EW और साइबर हाड[न 

फम[ OEM सǑट[Ǒफकेट जमा करेगी 

c) ऑटो चनैल िसलेÈशन - िसèटम को Ýलाइट
से पहले और Ýलाइट के दौरान, दोनɉ समय अपने आप
ऑपरेशन का सबसे अÍछा चैनल चनुना चाǑहए। 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा 

d) जिैमंग रेǔजèटɅस को बेहतर बनाने के िलए
ŉȧÈवɅसी हॉǒपंग - कàयिुनकेशन जिैमंग के ǔखलाफ़
रेǔजèटɅस को बेहतर बनाने के िलए िसèटम को 4 या
óयादा यज़ूर के चनेु हुए चनैलɉ के बीच ऑटोमैǑटकली
और लगातार हॉप करना चाǑहए। 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा 

9.2 ऑनबोड[ इमेज 

Ĥोसेिसंग / 

ǔèटिचंग 

लɇǑडंग के समय या आधे घटें के अदंर ǔजयोरेफरɅèड
ऑथȾमोज़ेक देन ेमɅ स¢म होगा। 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा 

9.3 Ĥिश¢ण 

िसàयलेुटर 

 

ऑपरेटर Ěेिनंग के िलए सहȣ िसमुलेशन सॉÝटवेयर
मॉÔयलू Ǒदया जाएगा। ऑपरेटर को ĤैǔÈटस करने मɅ
स¢म होना चाǑहए। 

1. उड़ान स ेपहले जाचं करना, 

2. टेक-ऑफ, लɇǑडंग, 

3. वेपॉइंट, āलाइट Üलान बनाना, 

4. अलग-अलग āलाइट मोड चलाना, 

5. पेलोड देखने के कवरेज एǐरया और Ĝोन कवरेज
एǐरया कȧ जाचं करना, 

6. ǽकावट, नो-Ýलाई ज़ोन और ǔजयोफɅ स के िलए
पॉलीगॉन बनाना 

BOO ĤैǔÈटकली चेक करेगा 



7. िसàयलेुटेड टेलीमेĚȣ पैरामीटर देखɅ 

2D और 3D åय ूवगैरह के बीच ǔèवच करने कȧ सǒुवधा
के साथ अलग-अलग ÏयोĒाǑफकल मैप लोड करɅ। 

9.4 इसके अलावा, CAPFs QRs मɅ एक ऐसा फȧचर जोड़ना चाहɅगे ǔजससे Đैश होने पर भी UAV कȧ लोकेशन
दरू से हȣ िमल जाएगी/Ǒदखाई देगी। 

कृपया Ǒडटेल मɅ बताएं Ǒक Èया फȧचर को शािमल Ǒकया जा सकता है या नहȣं, और कारण बताए ं। 
9.5 Ýलाइट Üलािनंग सॉÝटवेयर के साथ KML इंपोट[ और ǐरयल-टाइम टेलीमेĚȣ के साथ Ýलाइट लॉग

एनािलिसस सॉÝटवयेर भी Ǒदया जाएगा। 
 

 


